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2. Bras robotisé
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(Poids max. : 2,75 Ib — 1,5 kg)

3. Systéme de gestion
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autonome fermée

4. Conception ergonomique
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Combine vision numérique et ... Développé, déployé et éprouvé

apprentiss:age maghine pour Y. ! 10T : dans des installations opérées
soutenir les opérations - . T tpias Thane - A depuis 2019
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